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1 ALLGEMEINE HINWEISE

Lesen Sie vor dem Einsatz diese Betriebsanleitung sorgfaltig durch und machen Sie sich mit
dem Produkt vertraut. Eine Installation und Inbetriebnahme sollte ohne Lesen und Verstehen
dieses Dokumentes nicht durchgefiihrt werden. Bewahren Sie die Betriebsanleitung griffbereit
auf, um im Bedarfsfall nachschlagen zu kénnen.

1.1 Wozu dient diese Betriebsanleitung?

Diese Betriebsanleitung dient als Hilfe bei Installation und Betrieb des Produktes und unter-
stiitzt das Fachpersonal bei allen durchzufiihrenden Bedienungs- und Wartungsarbeiten.
Desweiteren ist diese Anleitung dazu bestimmt, Gefahren fiir Leben und Gesundheit des
Benutzers und Dritter abzuwenden.

1.2 An wen richtet sich diese Betriebsanleitung?

Die Betriebsanleitung ist eine Verhaltensanweisung fiir Personal, das mit der Aufstellung,
Bedienung, Wartung und Instandsetzung von Gasmotoren betraut ist. Es werden dabei ein
entsprechender Grad an Fachkenntnissen iiber den Betrieb von Gasmotoren sowie Grund-
kenntnisse iiber elektronische Ziindsysteme vorausgesetzt. Personen, die lediglich befugt sind,
den Gasmotor zu bedienen, sind vom Betreiber einzuweisen und ausdriicklich auf mégliche
Gefahren hinzuweisen.

1.3 Welche Symbole werden in der Betriebsanleitung verwendet?
Folgende Symbole werden in dieser Anleitung verwendet und miissen beachtet werden:

Beispiel

Das Symbol kennzeichnet Beispiele, die Ihnen notwendige Handlungs-
schritte und Techniken verdeutlichen. Dariiber hinaus erhalten Sie tiber die

ST Beispiele zusatzlich Informationen, die Ihr Wissen vertiefen.

Hinweis

Das Symbol kennzeichnet wichtige Hinweise fiir den Bediener. Beachten
Sie diese. Dariiber hinaus wird das Symbol fiir Ubersichten verwendet, die
lhnen eine Zusammenfassung der notwendigen Arbeitsschritte geben.

Warnung

Das Symbol kennzeichnet Warnungen fiir mogliche Gefahren von Sachbe-
schddigung oder Gefahren fiir die Gesundheit. Lesen Sie diese Warnhin-
weise sorgfaltig und treffen Sie die genannten Vorsichtsmafinahmen.
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1 ALLGEMEINE HINWEISE

VORSICHT

Vorsicht

Das Symbol kennzeichnet Warnungen fiir Lebensgefahr insbesondere durch
Hochspannung. Lesen Sie diese Warnhinweise sorgfaltig und treffen Sie die
genannten VorsichtsmaBnahmen.

1.4 Welche Abkiirzungen werden in der Betriebsanleitung verwendet?
In der Betriebsanleitung oder in der Bedienoberflache werden folgende Abkiirzungen verwendet.

Abk. Begriff

ADV Advance

ASC Automatic Spark
Control

ASO Auxiliary
Synchroni-
sation Output

CAN- Controller Area

Bus Network Bus

CE Conformité
Européenne

CPU Central Processing
Unit

CSA Canadian Standards
Association

DC Direct Current

DetCon Detonation Control
System

EMI Electromagnetic

Interference

Beschreibung

frither in Bezug auf
den oberen Totpunkt

Hilfssynchroni-
sationsausgang

Bus fiir Steuergeradte /
Netzwerke

Ubereinstimmung mit
EU-Richtlinien

Hauptprozessor

Gleichstrom

Anti-Klopf-Regelung

elektromagnetische
Storaussendung

Erlduterung

Richtungsangabe fiir
Ziindzeitpunkt

Ziindfunken-
Brenndauerregelung

Ausgang fiir die
Synchronisation zwischen
MIC4 und anderen
Steuergerdten

asynchrones, serielles
Leitungssystem fiir die
Vernetzung von Steuergerdten

Kennzeichnung nach EU-Recht
fiir bestimmte Produkte in
Zusammenhang mit der
Produktsicherheit

Organisation, die Normen und
Standards setzt sowie Produkte
auf ihre Sicherheit tiberpriift
und zertifiziert.

Dient zur Vermeidung von
kapitalen Motorschaden, die
durch klopfende Verbrennung
verursacht werden.
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Abk.
EMV

GPI

GPO

HV
°KW

LED

MiC

MICT

nOT

oT
POT

PWR
RET

usB

vOT

Rev. 04/2014

Begriff

Elektromagne-
tische Vertrag-
lichkeit

General Purpose Input

General Purpose
Output

High Voltage

Grad Kurbelwelle

Light Emitting Diode

MOTORTECH Ignition
Controller

MOTORTECH
Integrated
Configuration Tool

nach oberem Totpunkt
oberer Totpunkt

Potentiometer

Power
Retard

Universal Serial Bus

vor oberem Totpunkt

Beschreibung

Mehrzweckeingang

Mehrzweckausgang

Hochspannung

Leuchtdiode

MOTORTECH-
Ziindsteuergerat

Leistung / Strom

spdter in Bezug auf
den oberen Totpunkt

Erlduterung

Vertraglichkeit elektrischer
oder elektronischer Gerdte mit
ihrer Umgebung

Einheit fiir den Drehwinkel der
Kurbelwelle

Licht emittierender, elek-
tronischer Halbleiter

Software zur Konfiguration des
MIC4

stetig einstellbarer
Spannungsteiler

Richtungsangabe fiir
Ziindzeitpunkt

serielles Leitungssystem zur
Verbindung eines Computers
mit externen Gerdten



2 SICHERHEITSHINWEISE

2.1 Allgemeine Sicherheitshinweise
Folgende Sicherheitshinweise miissen in dem Umfeld beachtet werden, in dem das Gerat be-
trieben wird:

Hochspannung! Lebensgefahr!

Widhrend des Betriebes des Motors besteht besonders im Bereich der Ziind-
anlage Lebensgefahr durch Hochspannung. Daher sollten, sofern nicht ex-

TOrEIoHT plizit anders angeben, folgende Teile nicht beriihrt oder abgezogen werden:

— Ziindspulen und -kappen
— Kabeldes Hochspannungskreises

— Ein- und Ausgangsverkabelung des Ziindsteuergerdtes

Impulsaufnehmer und deren Verkabelung

Gefahr fiir Personen mit Herzschrittmacher!

Die Grenzwerte fiir die Beeinflussung von Herzschrittmachern kénnen von
den an der Ziindung angeschlossenen Leitungen impulsartig {iberschritten
werden. Personen mit Herzschrittmacher diirfen sich daher nicht in der Na-
he der in Betrieb befindlichen Ziindanlage aufhalten. Kennzeichnen Sie die
Betriebsstatte der Ziindanlage mit dem entsprechenden genormten
Warnsymbol.

VORSICHT

Die MOTORTECH-Geréte sind nach dem aktuellen Stand der Technik gefertigt und entsprechend
betriebssicher. Trotzdem kdnnen vom Gerdt Gefahren ausgehen oder Schaden auftreten, wenn
die folgenden Hinweise nicht beachtet werden:

— Der Gasmotor darf nur von ausgebildetem und autorisiertem Personal bedient werden.

— Betreiben Sie das Gerat nur innerhalb der in den technischen Daten vorgegebenen
Parameter.

— Nutzen Sie das Gerat nur sach- und bestimmungsgemas.
— Wenden Sie niemals Gewalt an.

— Beiallen Arbeiten, wie z. B. Installation, Umstellung, Anpassung, Wartung und Instand-
setzung, missen alle Gerdte spannungslos und gegen unbeabsichtigtes Wiedereinschalten
gesichert sein.

- Fiihren Sie nur Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten durch, die in dieser Betriebsan-
leitung beschrieben sind, und halten Sie sich bei der Ausfiihrung an die beschriebenen
Anweisungen. Verwenden Sie fiir die Instandhaltung des Gerates grundsatzlich nur durch
MOTORTECH gelieferte Ersatzteile. Weitere Arbeiten diirfen nur von durch MOTORTECH
autorisiertem Personal durchgefiihrt werden. Bei Missachtung erlischt jegliche Gewdhr-
leistung fiir die ordnungsgemaéfie Funktion des Gerdtes sowie die Verantwortung fiir die
Giiltigkeit der Zulassungen.
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— Sicherheitseinrichtungen diirfen nicht demontiert oder auf3er Betrieb gesetzt werden.

— Vermeiden Sie alle Tatigkeiten, die die Funktion des Gerdtes beeintrdachtigen konnen.
— Betreiben Sie das Gerat nur in einwandfreiem Zustand.

— Untersuchen Sie alle Veranderungen, die beim Betrieb des Gasmotors bzw. der Ziindanlage
auftreten.

— Halten Sie alle fiir den Betrieb Ihrer Anlage giiltigen — auch hier nicht ausdriicklich genann-
ten — Gesetze, Richtlinien und Vorschriften ein.

— Wenn die gasfiihrenden Teile des Systems nicht vollstandig dicht sind, kann Gas austreten
und es besteht Explosionsgefahr. Uberpriifen Sie nach allen Montagearbeiten die Dichtheit
des Systems.

— Sorgen Sie immer fiir ausreichende Beliiftung des Motorenraumes.

- Sorgen Sie fiir sicheren Stand am Gasmotor.

2.2 Gefahren elektrostatischer Entladungen

Elektronische Gerédte sind gegeniiber statischer Elektrizitat empfindlich. Um diese Komponenten
vor Schdaden durch statische Elektrizitat zu schiitzen, miissen zur Minimierung oder Vermeidung
elektrostatischer Entladungen besondere VorsichtsmaBnahmen getroffen werden.

Befolgen Sie diese Vorsichtsmafinahmen, wenn Sie mit dem Gerat oder in der Nahe arbeiten.

— Sorgen Sie vor der Durchfiihrung von Wartungs- und Instandsetzungsarbeiten fiir eine
Entladung der statischen Elektrizitat hres Korpers.

— Tragen Sie zur Vermeidung von statischer Elektrizitat an lhrem Korper keine Kleidung aus
synthetischen Materialien. lhre Kleidung sollte daher aus Baumwoll- oder Baumwollmisch-
materialien bestehen.

— Halten Sie Kunststoffe wie z. B. Vinyl- und Styropormaterialien von der Regelung, den
Modulen und der Arbeitsumgebung soweit wie moglich fern.

— Entfernen Sie die Leiterplatten nicht aus dem Gehduse des Gerdtes.

2.3 Besondere Sicherheitshinweise zum Gerat

Lebensgefahr! Gefdhrliche Restspannung!

Nach dem Stoppen der Ziindung ist bis zu drei Minuten eine gefahrliche
Restspannung in der Ziindanlage vorhanden. Beriihren Sie in dieser Zeit

TR keine Bestandteile der Ziindanlage.

Rev. 04/2014 11



2 SICHERHEITSHINWEISE

Explosionsgefahr!

Entfernen Sie niemals die Serviceschraube oder den Servicedeckel, aus-
genommen, das System befindet sich in einem nicht explosionsgefahrdeten
Bereich.

Explosionsgefahr!

Wahrend das System unter Spannung steht, darf kein Stecker geldst wer-
den, ausgenommen das System befindet sich in einem nicht explosions-
gefdhrdeten Bereich.

Explosionsgefahr!

Entfernen Sie niemals die Betriebsmittel, wahrend das Gerdt mit Energie
versorgt wird, ausgenommen, das System befindet sich in einem nicht ex-
plosionsgefahrdeten Bereich.

Explosionsgefahr!

Der Austausch von Bauteilen oder Baugruppen kann die Eignung fiir die
CSA-Class I, Division 2 (Group C, D), T4 beeintrachtigen.

Explosionsgefahr!

Sicherung nicht unter Spannung herausnehmen oder wechseln.

Verbrennungsgefahr!

An der Oberflache des Systems kénnen hohe Temperaturen auftreten.
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Betriebssicherheit!

Alle Schrauben und Schraubverbindungen der Stecker miissen ausreichend
fest angezogen werden. Lesen Sie hierzu die den Abschnitt Mechanische
Daten auf Seite 19.

Nachdem der Servicedeckel am Gerat (Light Duty und Heavy Duty Version)
gedffnet wurde, um beispielsweise die Verkabelung vorzunehmen, muss
dieser wieder in derselben Ausrichtung montiert werden, wie vor dem
Offnen. Der USB-Anschluss liegt dann wieder hinter der Serviceschraube.
Bei einer gedrehten Montage wird die Einhaltung der angegebenen
Schutzklassen sowie die Eignung fiir CSA-Class I, Division 2 (Group C, D)
beeintrachtigt.

Gefahr der Zerstorung!

Beim Schweien entstehen Magnetfelder und Hitze, wodurch das MIC4
beschadigt oder zerstért werden kann. Beachten Sie daher bei
Schweiflarbeiten Folgendes:

— Trennen Sie vor Schweiarbeiten alle elektrischen Verbindungen zum
MICg.

— Schiitzen Sie das MIC4 vor direktem Kontakt mit dem Schweif3gerdt
sowie vor Magnetfeldern, Funken und fliissigem Metall.

2.4 Fachgerechte Entsorgung

MOTORTECH-Gerdte konnen nach Nutzungsbeendigung wie gewohnt mit dem Gewerbeabfall
entsorgt oder an MOTORTECH zuriickgesandt werden. Wir sorgen fiir eine umweltschonende
Entsorgung.
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3 BESTIMMUNGSGEMARE VERWENDUNG

3.1 Funktionsbeschreibung
Die Gerdte der MIC4-Serie sind mikroprozessorgesteuerte Ziindsysteme, die sich jeweils aus
einem 32-Bit Hauptprozessor (CPU) und einer Ausgangsplatine zusammensetzen.

Beachten Sie, dass der Hersteller nicht verpflichtet ist, Konfigurationen des Ziindsteuergerates
fiir bestimmte Motoren durchzufiihren und Gerate entsprechend unkonfiguriert ausgeliefert
werden kdnnen.

Die Ziindsteuergerate der MIC4-Serie nutzen gelieferte Informationen der Impulsaufnehmer, um
den korrekten Ziindzeitpunkt der jeweiligen Ausgédnge prézise zu bestimmen. Der Ziindzeitpunkt
wird manuell oder automatisch durch verschiedene Eingaben beeinflusst. Dies kann mit den
manuellen Potentiometern, den analogen Eingangssignalen, einer Drehzahlkennlinie oder mit
einer seriellen Verbindung (USB, CAN-Bus, RS485) realisiert werden.

Wihrend des Betriebes iiberwachen die Ziindsteuergerite durch Uberpriifung der eingehenden
Informationen kontinuierlich den Systemstatus aller installierten Impulsaufnehmer und den
korrekten Betrieb des primdren Ziindkreises.

Abhédngig von der Schwere eines ermittelten Fehlers, schaltet sich das Gerat ab oder warnt den
Bediener. Eine entsprechende Meldung kann iiber einen angeschlossenen PC eingesehen
werden.

Zum Schutz des Motors verfiigen die Ziindsteuergerite zusitzlich liber eine einstellbare Uber-
drehzahl-Abschaltung.

3.2 Anwendungsbereiche
Die Ziindsteuergerate der MIC4-Serie sind je nach Gerdtetyp geeignet fiir bestimmte 2- oder 4-
Takt-Gasmotoren. Es stehen ein bis max. 16 Ziindausgange zur Verfiigung.

Die Ziindsteuergerate stellen die bendtigte Ziindenergie fiir die entsprechenden Ziindspulen der
Gasmotoren bereit und konnen Signale fiir Peripheriegerate liefern.

Jede andere Verwendung als die in der Betriebsanleitung beschriebene ist als nicht bestim-
mungsgemafBe Verwendung anzusehen und fiihrt zum Erléschen jeglicher Gewahrleistung.
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

4.1 Technische Daten

4.1.1 Zertifizierungen
Die Ziindsteuergerate der MIC4-Serie sind gemaf folgender Richtlinien zertifiziert:

CSA
Die Light Duty Version und die Heavy Duty version erfiillen die folgenden Richtlinien:

— Class|, Division 2, Group C and D; T4
— CSAStd C22.2 No. 0 -10

— CSAStd C22.2 No. 142-M1987 (R 2004)
— CSAStd C22.2 No. 213-M1987 (R 2004)
— ANSI/ISA 12.12.01, Ed 1 (2007)

— UL Std No. 916, Ed 3 (1998)

Die Panel Mount Version erfiillt die Richtlinien, wenn sie in einen entsprechend zertifizierten
Schaltschrank eingebaut wird.

CE
— EMV-Richtlinie
— Grenzwerte nach DIN EN 55011:2011
— Stéraussendung fiir Industriebereiche nach DIN EN 61000-6-4:2007

— Storfestigkeit fiir Industriebereiche nach DIN EN 61000-6-2:2006

— Niederspannungsrichtlinie

— DINEN 60947-1:2007 — Niederspannungsschaltgeréte, Teil 1: Allgemeine Festlegungen
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

| C‘\ st

Certificate of Compliance

Certificate: 2165361 (LR 211392) Master Contract: 211392

Project: 2511645 Date Issued; September 20, 2012
Issued to: Motortech GmbH

Hogrevestrasse 21-23
Celle, 29223

Germany

Attention: Rainer Voelz

The products listed below are eligible to bear the CSA
Mark shown with adjacent indicators 'C" and 'US’ for

Canada and US or with adjacent indicator 'US' for
US only or without either indicator for Canada only.

sp@; Marin Banu
Issued by: Marin Banu, P Eng.
C us

PRODUCTS

CLASS 2258 02 - PROCESS CONTROL EQUIPMENT - For Hazardous Locations

CLASS 2258 82 - PROCESS CONTROL EQUIPMENT - For Hazardous Locations -
Certified to US Standards

Class |, Div. 2, Groups C and D; T4

+ MIC850 Series of Motortech Ignition Controller, input ratings: 18 to 30Vdc., 8.0 A max.; output 390 V max.;
Ambient temperature range -20°C to +60°C (with display) or -40°C to +70°C (without display).

Note: The USB, SD Card-Slot and JTAG connectors are only to be used in areas known to be non-hazardous.

* MIC950 Series of Motortech Ignition Controller, input ratings: 24V DC nomina (18 to 32V)., 15.0 A max.;
output 250 V max.; Ambient temperalure range - to +65°C. Type 4 Endl. |P65.

Note: The USB, SD Card-Slot and JTAG connectors are only to be used in areas known to be non-hazardous.

« MIC4 Series of Motortech Ignition Controller, input ratings: 24V DC nomina (10 to 32V)., 7.0 A max.;

output 250 V max.; Ambient temperature range -40°C to +50°C (Panel Mount Version), -40°C to +60°C
(Light Duty Version), -40°C to +70°C (Heavy Duty Version).

DQD 507 Rev. 2012-05-22 Pager 1
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MOTORTECH

@)=

Certificate: 2165361 (LR 211392) Master Contract: 211392

Project: 2511645 Date Issued: September 20, 2012

APPLICABLE REQUIREMENTS
CSA Std C22.2 No. 0-10 - General Requirements — Canadian Electrica Code — Part 11
CSA Std C22.2 No. 142-M 1987 (R 2004) - Process Control Equipment

CSA Std C22.2 No. 213-M1987 (R 2004) - Non-Incendive Electrical Equipment for Usein Class |, Division 2
Hazardous Locations

ANSI/ISA 12.12.01, Ed 1 (2007) - Nonincendive Electrical Equipment for Usein Class |

and I, Division 2 and Class 11, Division 1 and 2 Hazardous
(Classified) Locations

UL Std No. 916, Ed 3 (1998) - Energy Management Equipment

MARKINGS

- CSA Monogram with “C” and “US" indicators

- Company name

- Model name or number

- Serial number or Date of manufacturing

- Electrical Ratings

- Hazardous Location Designation: Class |, Division 2, Groups C and D; T4
- Temperature Code

- Maximum Ambient Temperature

- Warning re. substitution of components (included in the Manua )
- Caution re. do not disconnect

DQD 507 Rev. 2012-05-22 Page: 2
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

CE-KONFORMITATSERKLARUNG

Die Firma:

erkldrt, dass die Produkte:

Verwendungszweck:

MOTORTECH GmbH
Hogrevestrasse 21-23
29223 Celle

Ziindsteuergerét

Einsatz an Gas-Ottomotoren

ibereinstimmt mit den Bestimmungen folgender EG-Richtlinien:

unter Beriicksichtigung folgender Normen:

Die Kennzeichnung des Produktes ist:

Diese Erklarung wird abgegeben durch:

Name: Florian Virchow

Celle, 19.04.2012

Ort, Datum

EMV-Richtlinie 2004/108/EG
(Gruppe 1, Klasse A)

Niederspannungsrichtlinie 2006/95/EG
Einsatz an Gasmotoren

DIN EN 55011:2011

DIN EN 61000-6-2:2006
DIN EN 61000-6-4:2007
DIN EN 60947-1:2007

P/N 66.00.40x-Xxx
P/N 66.00.41x-xx
P/N 66.00.44x-xx

Stellung im Unternehmen:
Geschaftsfiihrer

Gu—

rechtsverbindliche Unterschrift
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4.1.2 Mechanische Daten
Das MIC4 hat die folgenden mechanischen Eigenschaften.

Eigenschaft Wert

Abmessungen Panel Mount Version:
282,1X 202 X 66,6 mm (11,11 X 7,95 X 2,62 ')
(Léange x Breite x Hohe)

Light Duty Version:
304 X 240 X 95,5 mm (11,97 X 9,45 X 3,76 )
(Lange x Breite x Hhe)
Heavy Duty Version:
304 X 240 X 115,5 mm (11,97 X 9,45 X 4,39 ")
(Ldnge x Breite x Héhe)
Gewicht Panel Mount Version:
5,2 kg (11,5 lbs)
Light Duty Version:
3,9 kg (8,5 lbs)
Heavy Duty Version:
6,7 kg (14,8 lbs)

Form des Gerédtes Siehe Kapitel Ubersichtszeichnungen auf Seite 26.
Mechanische Das Gehduse ist gegen allgemeine atmosphdrische
Umgebungsbedingungen Verschmutzungen bestandig.

Bestdndig gegen Gasmotorendle.

Panel Mount Version:
Schutzklasse: 1
Schutzart: IP20

Light Duty Version:
Schutzklasse: 1
Schutzart: IP54
Heavy Duty Version:
Schutzklasse: 1
Schutzart: IP65

Die angegebenen Schutzklassen und -arten werden nur
gewdhrleitstet, wenn die folgenden Anzugsmomente ein-
gehalten werden:

- alle M4-Schrauben: 0,8 bis 1 Nm (0,6 bis 0,7 lb-ft)
- PG-Verschraubungen: 4,5 bis 5 Nm (3,3 bis 3,6 b-ft)

— Serviceschraube: 2,5 bis 3 Nm (1,9 bis 2,2 lb-ft)
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

Eigenschaft Wert

Standard-Einfachdichteinsdtze Geeignet fiir ein Kabel mit einem Durchmesser von 6 mm
der PG-Verschraubungen bis 13 mm.

(Heavy Duty und Light Duty

Version)

Mehrfachdichteinsdtze der PG-  Geeignet fiir bis zu drei Kabel mit einem Durchmesser von
Verschraubungen (Heavy Duty  jeweils 6 mm bis 7 mm.
und Light Duty Version)

Klimatische Panel Mount Version:
Umgebungsbedingungen -20 °C bis +50 °C (-4 °F bis +122 °F)
Light Duty Version:
-40 °C bis +60 °C (-40 °F bis +140 °F)
Heavy Duty Version*:

-40 °C bis +70 °C (-40 °F bis +158 °F)

max. 85 % Luftfeuchtigkeit ohne Betauung
bis 2000 m (6561.68 ') iiber dem Meeresspiegel

Maximale Umgebungstemperatur fiir Heavy Duty Version berechnen

* Die maximale Umgebungstemperatur ist bei der Heavy Duty Version des MIC4 abhdngig von
der abgegebenen Nettoleistung. Bei geringer Nettoleistung kann sie bis zu 8o °C (176 °F)
betragen.

18 W 80 °C (176 °F)
36 W 75 °C (167 °F)
54 W 70 °C (158 °F)

Ermitteln Sie die maximale Umgebungstemperatur fiir die Heavy Duty Version des MIC4 wie
folgt:

1. Berechnen Sie die abgegebene Nettoleistung (P).

Motortyp max. Umgebungstemperatur

Zweitaktmotor

Drehzahl [min~*] x Energie [J] x Anzahl der Ausginge
60

P=

Viertaktmotor

Drehzahl [min~*] x Energie [J) « Anzahl der Ausginge
60 2

P=
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Hinweis: Die Energie bezieht sich auf die in der Energiebegrenzung eingestellte Energie
(siehe Abschnitt Ziindzeitpunkt — Parametersatz A/B — Energie auf Seite 100). Die Anzahl der
Ausgadnge bezieht sich auf konfigurierte Ausgange.

2. Berechnen Sie die maximale Umgebungstemperatur.
max. Umgebungstemp. in°C=80- (P-18) x5 /18

Die Formel ist definiert fiir P > 18 W. Die Umgebungstemperatur ist damit auf 8o °C (176 °F)
begrenzt.

4.1.3 Warnhinweise am Gerat
WARNING! Read and understand the installation and operation manual prior to installing or
making any adjustments.

WARNUNG! Lesen und verstehen Sie die Installations- und Betriebsanleitung vor der Installation
und bevor Einstellungen vorgenommen werden.

EXPLOSION HAZARD! Do not disconnect while circuit is live unless area is known to be non-
hazardous. For wiring details please refer to operation manual.

EXPLOSIONSGEFAHR! Keine Verbindungen losen, solange der Stromkreis aktiv ist, aufier das
Umfeld wird als nicht explosionsgefahrdet eingestuft. Hinweise zur Verkabelung finden Sie in
der Betriebsanleitung.

CAUTION! Do not pressure wash this ignition module. Damage to electronic components may
result.

ACHTUNG! Die Ziindsteuerungseinheit nicht mit Hochdruck reinigen. Es konnte zu Schaden an
den elektronischen Bauteilen fiihren.

4.1.4 Produktidentifikation — Schilder am Gerat
Am Gerat finden Sie die notwendigen Nummern fiir die eindeutige Produktidentifikation:

- Artikelnummer des Ziindsteuergerites (P/N)
— Arrangementnummer des Ziindsteuergerates (A/N)

- Seriennummer des Ziindsteuergerates (S/N)

Rev. 04/2014 21



4 PRODUKTBESCHREIBUNG

MOTORTECH

www.motortech.de

|F’/N 66.00.410-16 \

c € |A/N _ 422.16.C000-000-AA-0 |

[S/N 01008066 |

4.1.5 Elektrische Daten
Das MIC4 hat die folgenden elektrischen Eigenschaften.

Eigenschaft Wert

Leistungsaufnahme max. 100 W bei 24 V

Spannungsver- 10 bis 32V DC

sorgung

Strombedarf Strom max. 7 A. Eine Abschatzung des Strombedarfs finden Sie

im Anschluss an diese Tabelle.
Anzahl der Ausgdnge 8 oder 16 Ausgdnge

Ziindwinkel Die Grof3e des Ziindwinkels ist abhdngig von der maximalen
Uberdrehzahl. Der kleinste Ziindwinkel pro Ausgangsbank ldsst
sich nach folgender Formel berechnen:

Uberdrehzahl [min~*]
Zindwinkel =T X 360° X 1,7 ms

Ziindfrequenz Bei voller Energieabgabe (alle 16 Ziindausgédnge mit 300 m)) ist
als Dauerlast eine Ziindfrequenz von 250 Hz moglich. Bei weniger
Ziindenergie oder im kurzzeitigen Uberlastfall sind 333 Hz mog-
lich. Die maximale Ausgangslast von 75 W darf nicht tiberschrit-

ten werden.
Uberdrehzahl [min=*]
Zimdfrequenzy_ rape = — x Anzahl Zimdausgdange
sl
. 1 Uberdrehzahl min~']
Zimdfrequenz,_jqo, = R S—— Anzahl Zimdausginge
Ausgangsstecker 17-poliger Militarstecker
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Abschdtzung des Strombedarfs
Diese Stromwerte basieren auf einer Nenndrehzahl von 1800 U/min und 300 mJ Energie.

Ausgdnge Spannung Strombedarf Spannung Strombedarf
8 24V 2,3A 12V 4,6 A
12 24V 3,3A 12V 5,2 A
16 24V 4,3A 12V 6,8 A

Elektrische Daten der Ein- und Ausgdnge
Die Ein- und Ausgange des Ziindsteuergerdtes haben die folgenden elektrischen Daten:

Ein- und Ausgdnge Werte

analoger Stromeingang Biirde 27 Q, Dampfung 1 pF
analoger Spannungseingang Biirde 12,4 kQ, Ddmpfung 200 nF

Hilfsversorgungsspannung 5 bis 24V / 50 mA je nach Konfiguration im MICT
der analogen Eingédnge

Digitaler Eingang Beschaltung

(Start/Stop) Eingangsstrom: max. 20 mA

Ziindungsstopp: o bis 0,8 V
Ziindungsfreigabe: 2,8 bis 32V

Digitaler Eingang Beschaltung

(Parametersatz A/B) Eingangsstrom: max. 20 mA

Parametersatz A: o bis 0,8 V
Parametersatz B: 2,8 bis 32 V

Go/NoGo- und GPO- ein GPO (General Purpose Output / Mehrzweckausgang) und
Ausgdnge ein Go/NoGo-Ausgang

Ausfiihrung als optischer MosFET

Angelegte Spannung: 7 bis 32 V DC max.
Spitzen-/Dauerstrom: 100 mA DC max.
Ausgangsleistung:2,5 W max.

Innenwiderstand: 58 bis 60 Q
Einschaltverzégerung: 0,5 ms / 100 mA Last max.
Ausschaltverzégerung: 0,2 ms / 100 mA Last max.

Wird ein Kurzschluss am Ausgang festgestellt, greift eine
Sicherheitsschaltung, die den Ausgang hochohmig werden
lasst, so dass der Strom sich auf 50 bis 60 mA einstellt.
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

Ein- und Ausgdnge Werte
Signal LED Sechs LEDs dienen als Zustandsanzeige.
ASO-Ausgang TTL-Pegel (5 V)
max. Strom: £ 10 mA
Impulsaufnehmer- Impedanz: 10 kQ
Eingang

Spannungsversorgung fiir aktive Impulsaufnehmer ist iiber
das MICT von 5 bis 24 V einstellbar.

Maximale Frequenz der Impulsaufnehmer: 10 kHz

Die Formel fiir die Bestimmung der Frequenz der
Impulsaufnehmer finden Sie in einem auf diese Tabelle
folgenden Hinweis.

Bei einer Impulsaufnehmer-Ausgangsimpedanz von 120 Q bis
10 kQ darf an den am MIC4 angeschlossenen
Impulsaufnehmern keine héhere Spannung als

+40 V Spitze-Spitze auftreten, und die angeschlossene
Leistung darf 1 Watt nicht {iberschreiten.

Ziindspulen-Ausgadnge Ausgangsspannung: 250 V max.
Ausgangsenergie im Normalbetrieb: 300 m) max.

Ausgangsenergie in der Anlaufphase: 500 m) max.

Frequenz der Impulsaufnehmer

Die Frequenz aller Impulsaufnehmer berechnet sich nach der folgenden
Formel.

Uberdrehzahl [min~1]

Frequenz =
requenz 60

x Anzahl der Impulsaufnehmerereignisse pro Umdrehung

4.1.6 Schnittstellen
Abhdngig von der Geratevariante stehen folgende Schnittstellen zur Verfiigung:

USB-Schnittstelle
- Kompatibel mit USB 1.1 und hoher

- Die Steckerausfiihrung Typ B ist nur fiir tempordren Datenaustausch und nicht fiir eine
permanente Verbindung geeignet.

- max. Leitungslinge s m (16,4 ')
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CAN-Bus 2.0B-Schnittstelle
- Nach I1SO 11898 Standard, 50 kBit/s bis 1 MBit/s

— Transienten geschiitzt (Automobil-Klassifizierung)

— max. 110 Teilnehmer

- max. Leitungslidnge 250 m (820 ') in Abhéngigkeit von der Ubertragungsrate

RS485-Schnittstelle
Nach TIA-485-A (03/2003)

- max. 32 Teilnehmer

- max. Ubertragungsrate 9,6 kBit/s bis 115,2 kBit/s

- max. Leitungslidnge 100 m (328 ') in Abhingigkeit von der Ubertragungsrate

4.1.7 Anforderungen an externe Gerdte
Externe Gerdte miissen die Ein- und Ausgangsspezifikationen des MIC4 erfiillen.
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

4.1.8 Ubersichtszeichnungen

Panel Mount Version

ol o
E| E
w [{e]
- -~ 3 8
202 mm (7.95") A
" v
1 . 4
60 mm (6.30") %?}3
o2
@) ®
~
® @|h
ZZ
2 T =
e s g =
£ 8 §

26 Rev. 04/2014



Light Duty Version
Die abgebildeten Stecker entsprechen der Standardversion.
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4 PRODUKTBESCHREIBUNG

Heavy Duty Version
Die abgebildeten Stecker entsprechen der Standardversion.
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4.1.9 LEDs und Anschliisse

LEDs auf dem MIC4

000000

Status
Firing
Pickup 1
Pickup 2
Pickup 3
GPO

Beschriftung

Status

Firing

PU 1 bis 3

GPO

Funktion |

LED blinkt griin, wenn das Gerat fehlerfrei lauft. Ist ein Fehler auf-
getreten, leuchtet die LED rot, bei einer Warnung leuchtet sie gelb.

LED leuchtet, wenn die Ziindung aktiv ist.
Blinken der LEDs zeigt Aktivitdt der Impulsaufnehmer an.

LED leuchtet, wenn der Mehrzweckausgang geschaltet ist.

Anschliisse und Funktionen unter dem Servicedeckel

s ~
Power  USB Pickup
rawa|
= A®12345375101112
CAN B@® Digital Output
234567
Analog/Digital Input
Wl -
123458 1234567811
L. vy

Rev. 04/2014

29



4 PRODUKTBESCHREIBUNG

Beschriftung Funktion

Power Anschluss fiir die Versorgungsspannung (siehe
Eingangsverkabelung — Spannungsversorgung auf Seite 35)

USB USB-Anschluss fiir die Verbindung zum PC

PB Taster bestatigt Fehler, Warnungen und Alarme oder l6st einen
Reset des Ziindsteuergerates aus. Lesen Sie hierzu den
folgenden Hinweis.

3QneIyYISIIIAIRS
pun assnjyasuy

19p J9jun uauoipjunyg

A/B Potentiometer fiir die manuelle Verstellung des Ziindzeitpunktes.
Die Einstellung hat nur eine Auswirkung, wenn die Potentiometer
im MICT aktiviert wurden.

Pickup Anschluss fiir die Impulsaufnehmer (siehe Eingangsverkabelung
— Impulsaufnehmerauf Seite 36)

CAN CAN-Schnittstelle fiir den Anschluss externer Gerate (siehe
Ausgangsverkabelung — CAN-Bus-Schnittstelle auf Seite 45)

Digital Output Anschluss fiir digitale Ausgédnge (siehe Ausgangsverkabelung -
Digitale Ausgénge (Go/NoGo, GPO, ASO) auf Seite 41)

RS485 RS485-Schnittstelle fiir den Anschluss externer Gerate (siehe
Ausgangsverkabelung — RS485-Schnittstelle auf Seite 46)

Analog/Digital Input Anschluss fiir Ziindzeitpunkt & Sicherheitseinrichtungen (siehe
Eingangsverkabelung — Ziindzeitpunkt &
Sicherheitseinrichtungen auf Seite 38)

Verhalten des Tasters PB
Mit dem Taster PBam Gerét fiihren Sie die folgenden Aktionen aus:

—  Kurz driicken (< 3 s):
Anstehende Warnungen werden bestatigt.

— Driicken langerals 3 s:
Wenn keine Impulsaufnehmer-Signale erkannt werden und ein Be-
triebsfehler ansteht, wird dieser einschlieB3lich aller Alarme bestatigt.
Warnungen werden in jedem Fall bestatigt, auch wenn kein Betriebs-
fehler ansteht.

— Driicken langer als 15 s:
Wenn keine Impulsaufnehmer-Signale erkannt werden, wird das Ziind-
steuergerat neu gestartet.
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5 EINBAUANWEISUNG

5.1 Auspacken

Packen Sie das Gerdt aus, ohne es zu beschadigen, und sorgen Sie dafiir, dass sich die Betriebs-
anleitung stets in der Ndhe des Ziindsteuergerates befindet und zugénglich ist. Kontrollieren Sie
die Vollstandigkeit der Lieferung und iiberzeugen Sie sich, dass der Gerdtetyp Ihrer Anwendung

entspricht.

Lieferumfang
Der Lieferumfang des MIC4-Ziindsteuergerdtes besteht aus folgenden Komponenten:

— Ziindsteuergerdt der MIC4-Serie

— Befestigungssatz inkl. vier Vibrationsdampfern

- Masseband

— drei Mehrfachdichteinsdtze und fiinf Blindstopfen fiir PG-Verschraubungen

— CD-ROM mit Software zur Konfiguration des Ziindsteuergerdtes

— USB-Schnittstellenkabel zur Verbindung des Ziindsteuergerites mit einem PC/Laptop

— Betriebsanleitung

5.2 Anbau des Ziindsteuergerates

Die Montage des MIC4-Ziindsteuergerdtes erfolgt bei der Light Duty oder Heavy Duty Version an
einer festen Halterung, z. B. an einer Wand in der Nahe des Motors. Die Panel Mount Version
montieren Sie in einem geeigneten Schaltschrank. Verwenden Sie bei allen drei Versionen die
mitgelieferten Vibrationsddmpfer, sowie das Masseband. Der Einbauort des Gerdtes muss so
gewdhlt werden, dass der Abstand zu den am Motor installierten Impulsaufnehmern eine
sichere Signaliibertragung zum Ziindsteuergerat gewahrleistet, und fiir ausreichend Platz fiir
Wartungs- und Reparaturarbeiten gesorgt ist. Grundsatzlich miissen die mechanischen
Spezifikationen eingehalten werden (siehe Mechanische Daten auf Seite 19). Das Masseband
dient zur Erdung des Ziindsteuergerdtes und muss entsprechend verwendet werden. Achten Sie
dabei auf eine einwandfreie elektrische Verbindung.

Einbauorte, an denen starke Vibrationen oder extreme Umgebungstemperaturen auftreten, sind
nicht zuldssig und fithren zum Erléschen der Gewédhrleistung. Die zulassigen
Temperaturbereiche sind dabei:
- Panel Mount Version: -20 °C (-4 °F) bis +50 °C (+122 °F)
— Light Duty Version: -40 °C (-40 °F) bis +60 °C (+140 °F)
— Heavy Duty Version: -40 °C (-40 °F) bis +70 °C (+158 °F)

Um eine ausreichende Kiihlung durch den Kiihlkérper zu gewdhrleisten, muss die Heavy

Duty Version so montiert werden, dass die Lamellen des Kiihlkorpers vertikal verlaufen und
die erwdarmte Luft ungehindert nach oben entweichen kann.
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5 EINBAUANWEISUNG

Gefahr der Zerstorung!

Das Gerat darf nicht direkt am oder auf dem Motor installiert werden, da
Vibration und Hitze elektronische Komponenten zerstéren kdnnen.

Montage des MIC4 am Beispiel der Light Duty Version

Es gibt zwei Moglichkeiten, die Vibrationsdampfer aus dem Lieferumfang des MIC4 zu
verwenden. Die Abstande der erforderlichen Bohrungen finden Sie im Abschnitt
Ubersichtszeichnungen auf Seite 26.

Maoglichkeit A

A 1. Befestigen Sie die vier Vibrations-

1 - [E¥27 Nm /19 Ib-ft dampfer Bllam gewihlten Einbauort.
Verwenden Sie dazu vier Schrauben
M8x16 , vier Federringe M8 I3 und
vier Unterlegscheiben M8 H

2. Befestigen Sie das MIC4 an den
Vibrationsdampfern. Verwenden Sie
dazu vier Unterlegscheiben M8 ,
und vier Polystoppmuttern M8 5 }

3. Befestigen Sie das Masseband BAam
Massepin des MIC4. Verwenden Sie
dazu eine Unterlegscheibe M6 E,
eine Zahnscheibe A6 Ml und eine
Polystoppmutter M6 B

4. Verbinden Sie das Masseband mit
einer fiir die Erdung geeigneten Stelle.

» Sie kdnnen das Ziindsteuergerat,
wie im Abschnitt Verkabelung des
Gerdtes auf Seite 34 beschrieben,
verkabeln.
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Moglichkeit B

Befestigen Sie die vier Vibrations-
démpferam MIC4. Verwenden Sie
dazu vier Schrauben M8x16 Hll vier
Federringe M8 &8 und vier Unterleg-
scheiben Mg El.

7 Nm] 19 Ioft 27 Nm /19 lb-ft

2. Befestigen Sie das MIC4 mit Vi-
brationsdampfern am gewahlten
Einbauort. Verwenden Sie dazu vier
Unterlegscheiben M8 3 und vier
Polystoppmuttern M8 A

3. Befestigen Sie das Masseband Ham
Massepin des MIC4. Verwenden Sie
dazu eine Unterlegscheibe M6 ,
eine Zahnscheibe A6 Bl und eine
Polystoppmutter M6 B

4. Verbinden Sie das Masseband mit
einer fiir die Erdung geeigneten Stelle.

» Sie kdnnen das Ziindsteuergerat,
wie im Abschnitt Verkabelung des
Gerdtes auf Seite 34 beschrieben,
verkabeln.

5.3 Einbauorte der Impulsaufnehmer festlegen
Legen Sie je nach Motortyp und Applikation die Positionen der Impulsaufnehmer fest. Alle
Winkelbezugsangaben beziehen sich auf:

OT 1. Zylinder / Kompressionstakt

Der Einbauort fiir die Impulsaufnehmer muss eine ausreichende mechanische Festigkeit haben
und darf die vorgegebenen Temperaturbereiche nicht iiberschreiten. Die Impulsaufnehmer sind
nur fiir die entsprechende Verwendung vorgesehen, ein mehrfaches Nutzen des Impulsauf-
nehmersignals ist nicht zuldssig. Sorgen Sie fiir eine gute Zuganglichkeit, um die Justierung des
Sensors zu vereinfachen. Beachten Sie bei der Kabelverlegung die einschlagigen Richtlinien.

Die genaue Position der einzelnen Impulsaufnehmer entnehmen Sie den in den Zeichnungen
aufgefiihrten Beispielen (siehe Kapitel £ingangsverkabelung — Impulsaufnehmerauf Seite 36).

Rev. 04/2014 33



6 VERKABELUNG DES GERATES

6.1 Eingangs- und Ausgangsverkabelung am Gerat

Betriebssicherheit!

Alle Schrauben und Schraubverbindungen der Stecker miissen ausreichend
fest angezogen werden. Lesen Sie hierzu die den Abschnitt Mechanische
Daten auf Seite 19.

Nachdem der Servicedeckel am Gerét (Light Duty und Heavy Duty Version)
geoffnet wurde, um beispielsweise die Verkabelung vorzunehmen, muss
dieser wieder in derselben Ausrichtung montiert werden, wie vor dem
Offnen. Der USB-Anschluss liegt dann wieder hinter der Serviceschraube.
Bei einer gedrehten Montage wird die Einhaltung der angegebenen
Schutzklassen sowie die Eignung fiir CSA-Class I, Division 2 (Group C, D)
beeintrachtigt.

Betriebssicherheit!

Bei unsachgemafier Verkabelung iiber die PG-Verschraubungen wird die
Einhaltung der angegebenen Schutzklassen sowie die Eignung fiir CSA-
Class I, Division 2 (Group C, D) beeintrdchtigt. Beachten Sie daher die
folgenden Punkte:

— Leiten Sie keine Kabel ohne passende Dichteinsdtze durch die PG-
Verschraubungen.

— Injede PG-Verschraubung muss ein Dichteinsatz eingesetzt sein.

— Nicht verwendete Bohrungen der Dichteinsdtze miissen durch
Blindstopfen abgedichtet werden.

— Die PG-Verschraubungen miissen ausreichend fest angezogen werden.

Weitere Informationen zu PG-Verschraubungen und Dichteinsatzen finden
Sie im Abschnitt Mechanische Daten auf Seite 19.

Zuordnung der Kabelfarben

Die Zuordnung der Kabelfarben des Kabelbaumes der Eingangs- und Aus-
gangsverkabelung entnehmen Sie dem Verkabelungsplan, der dem Kabel-
baum beiliegt.
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6.1.1 Eingangsverkabelung — Spannungsversorgung

Varianten

1 Batterie Generator Regler
2 Spannungsversorgung
———0 L
——————0 L+ + .
~s
1)(2
Q Q 3 Batterie Ladegerat
10-32VDC
s
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6 VERKABELUNG DES GERATES

6.1.2 Eingangsverkabelung — Impulsaufnehmer

Beispielkonfiguration (ein aktiver, zwei passive Impulsaufnehmer)

j - Nockenwelle

Kurbelwelle
(Reset)

\/

Kurbelwelle

{
Y
Y

put Power |(=)
PU1 Signal @
PUT Com [()
PU1 Shistd [(=)
PUZ Power |()
PU2 Signal @
PU2 Com (=)
PU2 Shield |(=)
PU3 Pawer @
PU3 Signal ()

Der empfohlene Abstand zur Triggerung betrdgt bei MOTORTECH-Impulsaufnehmern 0,75 mm
bis 1 mm (0,03 " bis 0,04 "). Beachten Sie, dass aufgrund unterschiedlicher Bedingungen der
Motoren fiir jede Impulsaufnehmerposition eine weitere Feinjustierung notwendig ist.

Eine Umdrehung des Impulsaufnehmers dndert den Abstand wie folgt:
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Gewinde Abstandsdnderung

Mi12x1 1 Umdrehung 2 1 mm (0,04 ')
5/8"-18 UNF 1 Umdrehung 2 1,41 mm (0,05 ")
3/4"-16 UNF 1 Umdrehung 2 1,59 mm (0,06 ")

Zuordnung der Kabelfarben (Beispielkonfiguration)

Nockenwelle
PIN Bezeichnung Kabelfarbe
1 PU1 Power braun
2 PU1 Signal schwarz
3 PU1 Com blau
4 PU1 Shield Schirm
Kurbelwelle (Reset)
PIN Bezeichnung Kabelfarbe |
6 PU2 Signal Schwungrad mit PIN Schwungrad mit Loch
weifd braun
7 PU2 COM Schwungrad mit PIN Schwungrad mit Loch
braun weif3
8 PU2 Shield Schirm
Kurbelwelle
PIN Bezeichnung Kabelfarbe |
10 PU3 Signal weif3
11 PU3 Com braun
12 PU3 Shield Schirm

Bei Problemen mit den Impulsaufnehmer-Signalen lesen Sie auch den Abschnitt
Impulsaufnehmer-Eingangsfehlerauf Seite 156.
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6 VERKABELUNG DES GERATES

Anpassen der Impulsaufnehmerempfindlichkeit

Je nach Beschaffenheit der Impulsquelle (Storeinfliisse) kann es erforder-
lich sein die Impulsaufnehmerempfindlichkeit zu erh6hen, damit die
resultierende Signalstarke fiir einen sicheren Betrieb ausreicht. Diese
Einstellungen nehmen Sie im MICT vor. Lesen Sie hierzu den Abschnitt
Motor — Impulsaufnehmerauf Seite 92.

Hilfsversorgungsspannung der Impulsaufnehmer

Uber das MICT kann eine Hilfsversorgungsspannung fiir aktive Impulsauf-
nehmer konfiguriert werden. Die Spannung ist im Bereich von 5 bis 24 V
einstellbar und wird an den Anschliissen PUz Powerbis PUz Powerbereit-
gestellt. Lesen Sie hierzu den Abschnitt Motor — Impulsaufnehmerauf Seite
92.

6.1.3 Eingangsverkabelung - Ziindzeitpunkt & Sicherheitseinrichtungen

Die Eingangsverkabelung der Ziindzeitpunkt- und Sicherheitseinrichtungen ist abhangig von der
Hardware-Version des Ziindsteuergerates. Diese finden Sie im MICT in der Ansicht Laufzeitdaten
— Informationen (siehe Abschnitt Laufzeitdaten — Informationen auf Seite 133).
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Verkabelung Hardware-Version 1.3.x (Beispielkonfiguration)

—

*)

a
Y

I'ln

Uln+ 5
Analog PWR (<),
|®

lin+ @
Analog Shield @

——  Anaog GND (%)

StarUStop In @
Schedule A/B In °

Digital GND (=)

Rev. 04/2014

*) Details siehe folgende Zeichnungen

x = Briicke fiir Dauerfreigabe (muss bei
externer Ziindfreigabe entfernt werden)

Schalter Start/Stop
offen Ziindung - AUS
Ziindung - AN

geschlossen

Schalter A/B
offen Parametersatz A
geschlossen Parametersatz B

Schalter GPI
1 Sek.
5 Sek.

Reset CAN-Treiber
Reset MIC4



6 VERKABELUNG DES GERATES

Verkabelung Hardware-Version 1.2.x (Beispielkonfiguration)

*) Details siehe folgende Zeichnungen

%

*)

x = Briicke fiir Dauerfreigabe (muss bei
externer Ziindfreigabe entfernt werden)

Schalter Start/Stop

offen Ziindung - AUS

]
l

N
Y

N
_|

Uln+ 6
Analog GND @
Analog PWR. (<)

- |(=)

ln+ @
Analog Shield (),
Starystop In (=)

Earth e

sneld |(2)

e |(2)

Schedule A/B In @

1

Zwei-Draht-Transmitter

A\

Loop Power

’ +1in

-lin
1

% VI

Sensor GND

40

geschlossen Ziindung - AN

Schalter A/B

offen Parametersatz A

geschlossen Parametersatz B

1 Sek.
5 Sek.

Reset CAN-Treiber
Reset MIC4

Vier-Draht-Transmitter

/\ Loop Power
+V
+1 +1In
| Y , -1n
-V Shield
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Hilfsversorgungsspannung der analogen Einginge
Uber das MICT kann eine Hilfsversorgungsspannung fiir die analogen

Eingdnge konfiguriert werden. Die Spannung ist im Bereich von 5 bis 24 V

einstellbar und wird am Anschluss Analog PWR bereitgestellt. Bei Ver-

wendung von Stromtransmittern wird Analog PWRfiir Loop PWR und Analog

GNDfiir Sensor GNDverwendet. Lesen Sie hierzu den Abschnitt
Ziindzeitpunkt — Analoge Eingédnge auf Seite 96.

6.1.4 Ausgangsverkabelung - Digitale Ausgédnge (Go/NoGo, GPO, ASO)

Beispielkonfiguration

<

LK1 }-

[K2 }-

+L

*) DetCon oder anderes externes Gerit
(Verkabelung DetCon siehe folgendes

Beispiel)
K1 = Relais Go/NoGo
K2 = Relais GPO

L2 7bis32VDC

GalNoGo High @
Go/NoGo Low @

Rev. 04/2014

GPO High @
6P Low [(+)

As0 out |(e)

Shield @
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6 VERKABELUNG DES GERATES

I
I
L+
+
Relay L
—
Al l
—*— 1 A2
- ( Relay
A2 —te—
High  Low L-
(=] g
High Low L-

(L2 7bis32VDQ)

Anschluss eines DetCon

Schliefen Sie den ASO-Ausgang am DetCon an den Anschliissen 7iming1
und 7iming 2 am Stecker /gnition Pulse an.

BEISPIEL
DetCon
Ignition Pulse
~ o~
= =

Y

[DOOOOO®O]
£ = £ = 5 o =
£ 32338 35 %

w
8 82 2 2 3
g2 2 o © <
s 8
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6.1.5 Verkabelung — PowerViews

SchlieBBen Sie das Visualisierungsgerat PowerView3 wie folgt an das MIC4 an.

CAN-Verbindung zwischen Ziindsteuergerat und PowerViews

Mit dem CAN-Kabel im Lieferumfang des PowerView3 kdnnen Sie das PowerViews, wie in der
folgenden Abbildung dargestellt, an ein Ziindsteuergerat von MOTORTECH anschlieBen. Am
PowerViews miissen Sie dazu den Stecker in die CAN-Schnittstelle einstecken. Am Ziindsteuer-
gerdat miissen Sie die farbig gekennzeichneten Adern des CAN-Kabels mit den richtigen An-
schliissen der CAN-Schnittstelle verbinden.

wn o~
E w E
g jl T Stecker fiir CAN-
= I Schnittstelle am
2 <Z: E Z % PowerView
EITIIIE 3
L [
»]
g gl 5
£ ¢ o
2z § &
€
£ 0O CAN-Schnittstelle am
o5z 2352 23 i’ .
T 0 32T G S = Ziindsteuergerét
o N L vy
a8 a8 b 120 Q

Spannungsversorgung des PowerViews3 iiber das Ziindsteuergerdt

Wenn Sie ein Ziindsteuergerdt von MOTORTECH mit Servicedeckel und Steckerleisten ver-
wenden, besteht die Méglichkeit, das PowerViews iiber das Ziindsteuergerdt mit Spannung zu
versorgen. Im Lieferumfang des PowerView3 befindet sich dazu ein spezieller Stecker. Der
Stecker fiir die Spannungsversorgung aus dem Lieferumfang des Ziindsteuergerdates muss
gegen diesen ausgetauscht werden.
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6 VERKABELUNG DES GERATES

Mit Ziindsteuergerat Mit PowerViews
gelieferter Stecker gelieferter Stecker *

*An diesem Stecker ist bereits ein Kabel angeschlossen, dessen anderes Ende mit dem
PowerViews verbunden wird.

a (IO
@

1. Unterbrechen Sie die Spannungversorgung des Ziindsteuergerates.
2. Ziehen Sie den Stecker fiir die Spannungsversorgung aus dem Ziindsteuergerat.

3. Pluspol: Losen Sie die Ader aus Kontakt EBl und stecken Sie diese in Kontakt [l des
Steckers, der dem PowerViews3 beiliegt.

4. Minuspol: Losen Sie die Ader aus Kontakt Bl und stecken Sie diese in Kontakt B des
Steckers, der dem PowerViews3 beiliegt.

5. Stellen Sie die Spannungsversorgung der Gerdte her.

> Die Spannungsversorgung des PowerViews wird jetzt vom Stecker fiir das
Ziindsteuergerat abgezweigt.
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6.1.6 Ausgangsverkabelung — CAN-Bus-Schnittstelle

Das Produkt ist wie folgt an einen CAN-Bus anzuschliefien:

erstes Geradt vorletztes Gerdt
CAN Bus
c 0O c 0
z =
o Z @ Z
=0 s I oS I 08
T 0 9

R=120Q // R=120 Q

‘ \X
OOOOEEOOE NN Ij
co:250:3 )
B2 =z g o 2 % % ©
I o <4 = T o - <
> o2 W w
T
2 g e 52 52 B
O p o r o - r o -

zweites Gerdt letztes Gerat

Hinweis: Die CAN-Bus-Anschliisse 1-4 sind derzeit nicht verfiigbhar.

Rev. 04/2014

CANopen-Protokoll

Wenn Sie Informationen zum CANopen-Protokoll benétigen, wenden Sie
sich an lhren MOTORTECH-Ansprechpartner.

CAN-Bus-Verkabelung
Beachten Sie bei der CAN-Bus-Verkabelung die folgenden Hinweise:

— Es konnen maximal 110 Gerdte an einen CAN-Bus angeschlossen
werden.

- Die maximale Leitungsldnge betrdgt 250 m (820 ') in Abhdngigkeit von
der Ubertragungsrate.

— Anjedem Busende muss sich ein Abschlusswiderstand von 120 Q
befinden (siehe Zeichnung).
